
1. 本项目“设备一：手术机器人”技术参数及相应分值调整如下：

设备一：手术机器人

一、主要功能与目标

1.1

上海临床研究中心需采购腹腔内窥镜手术系统一套，主要需求：通过主从

操控系统控制微创手术器械，开展腹腔镜手术操作，满足泌尿外科、妇科、

普通外科、胸外科所有术式的手术。

二、主要技术参数

2.1

产品要求-胸腹腔内窥镜手术系统，获批泌尿外科、妇科、

普通外科、胸外科（全术式）适应症，需在注册证适用范围

内体现

3 是

2.2
结构组成可升级为 2 台医生控制台，可在两位主刀医生间切

换分配操作权限，需在机器人产品注册证中体现证明

6 是

2.3 图像传输延时≤30ms，并提供医疗器械产品检测报告 6 是

2.4
内窥镜安装无需额外的内窥镜转接头，不减少内窥镜的工作

长度

3 是

2.5
患者手术平台的吊杆位置控制方式≥2 种，包含但不限于触

屏和物理握杆

3 是

2.6
支持≥3 种荧光显影模式（不包括白光模式)，包含但不限于

单荧光、彩色融合荧光、彩色梯度荧光

3 是

主要技术参数小计分值 24

三、一般技术参数

3.1 具备白平衡校准功能，开启方式≥2 种，包含但不限于主控 1 是



台触摸屏、影像系统

3.2
提供≥3 种荧光切换方式，包括但不限于指压离合、主控台

触摸屏、影像系统

1 是

3.3
主刀可通过医生控制台控制第二医生主控台，分配对机械臂

的控制权

1 是

3.4
内窥镜和手术器械可通过单一鞘管置入，完成单孔手术，减

小患者创伤

1 是

3.5 医生控制台可实现虚拟仿真练习场景，便于示教 1 是

一般技术参数小计分值 5

技术参数小计分值 29

2. 新增主观分评审因素“手术激光功能”：根据手术机器人激光功能的丰富度，激光定位

的精确性，对治疗安全的保障程度综合打分（0-6 分）。

3. 本项目开标时间及投标截止时间延期至 2025 年 10 月 13 日 16：00。


